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个人简介 
 

长期致力于海洋工程深水浮式结构和海洋清洁能源装备的研发工作，包括波浪能发电、漂浮式风

机和漂浮式光伏。同时，积极发展人防工程结构新型防护方法，重点关注重要经济目标防护升级和防

护设备的研发工作。发表高水平学术论文 20 余篇，授权专利/软件著作权 10 余项，主/参编行业或团

体标准 3 部，主持山东省自然科学基金 1 项，承担多项横向课题。 

学习经历 

 2003.09-2007.07，大连理工大学，工程力学专业，工学学士 

 2007.09-2015.07，大连理工大学，工程力学专业，工学博士 

工作经历 

 2016.01 - ，青岛理工大学土木工程学院，讲师 

教科研项目 
 

 2016.11-2018.12, 山东省自然科学基金-青年基金, 主持 

 2023.01- 2023-12, 国家自然科学基金委员会, 专项项目 52242804, 第四届土木工程青年学术研

讨会-2023, 10 万元, 参与 

 2022-01 - 2025-12, 国家自然科学基金委员会, 联合基金项目 U2106221, 严酷海洋环境下钢筋

混凝土性能自主感知与耐蚀性主动提升机制, 264 万元, 参与 

 2022-01 - 2025-12, 国家自然科学基金委员会, 面上项目 42177153, 基于 CPTu 和波速表征的水
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合物储层开采条件下物理力学特性演化机制, 57 万元, 参与 

 2021-01 - 2024-12, 国家自然科学基金委员会, 面上项目 42072310, 海岸工程地质环境液化场

地高桩码头地震安全评价方法, 61 万元, 参与 

 2020-01 - 2023-12-31, 国家自然科学基金委员会, 面上项目 51979030, 深水系泊系统主动式等

效截断模型试验方法研究, 60 万元, 参与 
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